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The Construction System from Trimble Keeps Evolving.



Field of Activity

21



Field of Activity

ーー 

GCS300Terramodel GCS500 GCS900 SPS780

Design Construction Measurement

ーー ーー 

※CAN：車載制御用ネットワークプロトコル 

重機へのデータ転送ソフトウェア 

設計データ 

差し替え画像 
ご支給お願いいたします。 
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計測用コントローラ 



Trimble GCS Series

ーー ーー 

ーー ※適応重機：ブルドーザー／グレーダー／ショベル／スクレーバー 

※適応重機：ブルドーザー 
※要レーザー発光機 

※適応重機：ブルドーザー 
※要レーザー発光機 

※CB420コントロールボックス 
※LR410レーザー受光器 

※CB420コントロールボックス 
※LR410レーザー受光器 

チルトセンサー 

※CB430コントロールボックス 
※AS400角度センサー 
※MS990 GPSスマートアンテナ 

左：GCS900 表示画面 
中：GCS900 実装風景 
右：GCS900 精度確認風景 

H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9 H10 H11 H12
測　　点 GCSを使用 

コントロールボックス 

電磁バルブ 

パワーモジュール 

バルブモジュール 

デジタルチルトセンサー コントロールボックス 

デジタルピッチセンサー 
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GCSを使用せず 

法尻を想定した 
ミズ糸への誘導 
結果 標準偏差 
±3cm以内 



Trimble GCS Series / SiteCompactor

※適応重機：グレーダー 

X軸：-10％～+10％ 
Y軸：-0.5％～+25％ 

X軸：-10％～+10％ 
Y軸：-0.5％～+25％ 

ーー 

※CB420コントロールボックス 
※AS400角度センサー 
※LR410レーザー受光器 
 

※適応重機：グレーダー ーー 

※CB420コントロールボックス 
※AS400角度センサー 
※LR410レーザー受光器 
※ST300超音波トレーサー 

電磁バルブ 

補正情報 

SPS750/850 
基地局、座標既知点へ設置 
RTK-GPS補正情報生成 

RTK-GPS補正情報 
取得用無線機 

GPSアンテナ：ルーフへ設置 

パソコン：キャビン内へ設置 
SPS750/850 
GPS/GNSS受信機：キャビン内へ設置 

パワーモジュール 

バルブモジュール 

コントロールボックス 

チルトセンサー 

通信設定、測地系、メッシュ設定画面 入出力ファイル 

高さ管理表示画面 転圧回数管理表示画面 

ーー 
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Trimble SCS900

ーー

TCU TSC2

計測点タイプ 計測タイプ　アンテナ高又は、プリズム高 

計測（データ記録） 

計測範囲表示 
計測点に対して 
表示する範囲を 
設定できます 

計測地盤高に対して 
切り＆盛りを 
リアルタイムに表示 
（緑は許容範囲内） 
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Trimble SPS Series & Others

SPS700 TCU

SPS780

SPS880

TSC2（共通コントローラ） 

無線機 

NMEA
CMR+

VPN

補正情報 
配信サービス 

1211



GCS / SPS仕様比較表

水平角

高度角

標準

トラッキング

標準（300m未満）

標準（300m以上）

トラッキング

プリズムモード標準

プリズムモードTRK

ノンプリモード標準

ノンプリモードTRK

１素子プリズム

コダックグレイ（18%反射）

コダックグレイ（90%反射）

360度プリズム

360度プリズム

700

自動補正範囲

測
定
範
囲

位置更新レート

測
角
部

測
距
部

精度

プリズム
モード

ノン
プリズム
モード

精度

プリズム
モード

自動追尾範囲

自動視準範囲

ノン
プリズム
モード

測距時間

1413

±6"

±（3mm+2ppm）

±（10mm+2ppm）

±（3mm+2ppm）

±（5mm+2ppm）

±（10mm+2ppm）

1.2秒

0.4秒

0.4秒

0.2～5500mm

300m

800m

500m以内

500m以内

最大3Hz

2周波GPS

GLONASS

OmniSTAR

VRS

RTK

基準局機能

出力レート（最大）

PPS

Bluetooth

後処理データ記録（本体）

入出力ポート

消費電力

外部電源

内蔵バッテリ動作時間

■ SPSシリーズの主な仕様■ GCSシリーズの主な仕様

△
2Mb

×

○

750

SPS SPS

850 780 880

2Hz 2Hz

△
基準局
モデルのみ

△
基準局
モデルのみ

BASIC

○

─

×

×

MAX

○

─

○

○

○

○

10Hz

EXTREME

○

○

○

○

○

○

20Hz

MAX

○

─

×

○

○

○

10Hz

EXTREME

○

○

×

○

○

○

20Hz

BASIC

○

─

×

×

×

○

×

○

×

×

○

×△
27Mb

Lemo:9-30VDC
26pin:9-30VDC

Lemox1、DSUB26x1
（USB、LAN、DSUB9） Lemox1、DSUB9x1

16h

6.3W 2.5W

11-28VDC

5.5h

リアルタイムキネマティック測位
水平精度：1cm＋1ppm
垂直精度：2cm＋1ppm

○：標準　△：オプション　×：なし ※マルチパス、障害物、衛星配置、大気条件および補正サービスの状態等に影響されることがあります。

本誌掲載の会社名、ロゴ、製品名、その他の固有名詞は各社の商標または登録商標です。

○
（最長2.4km）

○
（最長2.4km）

シングル
レーザー

シングル
レーザー
（スロープ
センサー付）

デュアル
レーザー デュアルGPSデュアルGPS（VRS利用）

デュアルGPS
（レーザー
受光器付）

クロス
スロープ

クロス
スロープ
（超音波
センサー利用）

デュアルGPSデュアルGPS（VRS利用）

デュアルGPS
（レーザー
受光器付）

クロス
スロープ

（ATS利用）
デュアルGPS シングルGPS

コントロールボックス

レーザー受光器

GPS受信機

ATS

スロープセンサー

超音波センサー

傾斜（チルト）センサー

ローテーションセンサー

盛土粗敷均し

道路、高速道路精密敷き均し

大規模造成、ダム、貯水池、埋め立て

ゴミ処理場建設

空港滑走路工事整地、マカダム舗装

複雑な施工設計の工事

大規模の土地成形

宅地造成

土地分譲造成、水路、構造物の基礎

地下埋設工事

1

1

○

○

○

○

○

○

1

2

（1）

（2）

○

○

○

○

○

○

○

1

1

1

1

○

○

○

○

○

○

1

2

（1）

○

○

○

○

○

○

○

1

2

（1）

○

○

○

○

○

1

1

2

（1）

○

○

○

○

○

○

1

（1）

2

（1）

1

○

○

○

○

1

（2）

2

2

1

○

○

○

○

1

2

1

1

○

○

○

○

○

○

○

1

2

1

1

○

○

○

○

○

1

1

2

1

1

○

○

○

○

○

○

1

1

（2）

1

○

○

○

1

2

1

3

○

○

○

○

○

○

1

1

2

○

○

○

ショベル スクレーパーブルドーザー グレーダー

GCS300 GCS500 GCS600 GCS900 GCS900GCS400 GCS900 GCS900

適応重機

製品名

センサータイプ

ア
プ
リ
ケ
ー
シ
ョ
ン

構
成
品

測位精度

2周波GPS

ビーコン

OmniSTAR

RTK

基準局機能

出力レート（最大）

PPS

Bluetooth

入出力ポート

消費電力

外部電源

内蔵バッテリ動作時間

■ DSMシリーズの主な仕様
DSM

232

DGPS

△

○

×

△

10Hz

○

×

XP/HP

○

○

○

△

10Hz

○

×

RTK

○

○

○

○（移動局）

10Hz

○

×

RS

×

×

×

×

─

○

×

COXALLx2
(DSUB9x3）

4.2W

9-28VDC

─ ─ ─ ─

○：標準　△：オプション　×：なし ※マルチパス、障害物、衛星配置、大気条件および補正サービスの状態等に影響されることがあります。

コードディファレンシャル測位
WAAS/EGNOS/MSAS
OmniStar XP
OmniStar HP
リアルタイムキネマティック測位

・
・
・
・
・

水平精度：0.25m＋1ppm
水平精度：1m以下
水平精度：10cm
水平精度：5cm
水平精度：2cm＋1ppm

垂直精度：0.50m＋1ppm
垂直精度：5m以下
垂直精度：20cm
垂直精度：10cm
垂直精度：2cm＋1ppm

△
DGPS

△
DGPS

△
DGPS

○
（移動局）

○
DGPS

測位精度

Specification


